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Estandares técnicos de la SERIE CNX UNIDS
6.16 CNX 6.25 CNX | 6.35CNX | 6.45CNX |,6.55CNX |} 8.32CNX | 8.48 CNX
Redonda mm 16 25 35 45 ~ 55 32 48
IPaso barra max Hexagonal I mm I 13 21 30 K Y a9 I 26 39
I Cuadrada I mm I 11 17 24 P xi}\f 40 I 24 33
Longitud max pieza mm 300 350 380 *\g% 0 380 300 300
Ejes controlados No 8 8 8 h&J 8 8 10 10
Potencia servomotores KW 1.5 1.5 1, ‘ 1,5 1.5 15 15
Precision de posicionamiento de ejes mm 0.005 0.005 . 0. 0.005 0.005 0.005 0.005
IPrecision de repetitividad de ejes I mom | ooos 0.003 ¢ | ,0.003 0.003 0003 | 0.003 0.003
IRecorrido en X de los carros I mm. I 40 4(\\/ 40 40 40 I 40 40
ICarros independientes con eje X I Ne I 6 IAV 6 6 6 I 8 8
IRecorrido de la torreta (eje T) I Mm I 50.8 N\SS 89 89 I 89 89
Posiciones de trabajo frontales N° 6 & 6 6 6 6 8 8
Otros ejes controlados Accesorios 2( ~ e - N -
Potencia motor principal KW @ rpm 1§Q 12\% 25@ 1450 | 30 @ 1250 | 30 @ 1450 | 35 @ 1450 § 35 @ 1400 | 35@ 1450
Par de husillos Nm A NY 90 90 90 90 90 90
Velocidad méaxima husillo rpm 5000 4000 2500 2500 1300 4000 2000
Capacidad del sistema de refrigeracion Liter 600 600 600 600 600 600 600
Caudal del liquido de refrigeracion /min 150 150 150 150 150 150 150
Tiempo de indexacion ((S 0.64 1 2 2 2.5 1.2 2
Peso neto aproximado )kg. 5500 6400 7000 8000 10150 12.500 12.700
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METRA se reserva el derecho de realizar cualquier modifiea

continuo desarrollo e innovacioén.
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